SST 1 ,
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO$CIOWYCH

21



9.

10.

SPIS TRESCI

W ST E P 23
1.1. Przedmiot. ..o 23
1.2. Zakres StOSOWANIA SST L. ..coiiiiiiiiie et e e e e e e eeeeeeees 23
1.3. Zakres robot objetyCh SSTL. ...t 23
1.4. OKreslenia POASTAWOWE. ..........couuuiiiiiiie e e 23
1.5. OgoIne wymagania dotyczace robOL. ...........evvvviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 23

N I N 24
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatOw. ............ccooevvviiiiiiiiiiieeecee e, 24
2.2. ROAzaje MateriadOW. ..........oiiiiiiiieee e 24

Y A = PRSPPI 24
3.1. Ogdlne wymagania dotyCzacCe SPIrZELU. .......uuuueiiieeeiieeeiiie e e e e eee e e e e e eeenns 24
3.2. SPIZEL POMIATOWY. ..ceviiiiiii e e ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e s e e e eeaes 24

TRANSP O R T . it 24
4.1. OgoIne wymagania dotyczace tranSPOITU. ..........eeveeeeeeerieeeeeeeeeeeeeeereeereeeeeeeene 24
4.2. Transport sprzetu i MaterialOW...........coovvviiiiii e 24

WYKONANIE ROBOT .....oiiitiiieeiecee ettt ettt ettt sae e eaeene e 24
5.1. Ogolne zasady wykonania roboOt. ..............evvviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee e 24
5.2. Zasady wykonywania prac poOmiarOWYCh. ............cceuuuuiiiiiieeiiiieiiiee e eeeeeeaiinns 24
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw.................. 25
WYSOKOSCIOWYCH. ...ttt nnnnnnnnnes 25
5.4. OdtWOIZENIE OSI trASY. ..uuiieeeiiieeiiie st e e e e e e e e e e e e e e e e e e aeeees 25

KONTROLA JAKOSCI ROBOT . .....coiiiiiecieeeeeeeeeee et 26
6.1. Ogolne zasady kontroli JakoSCi FODOL. ............oeiiiiiiiiiiiiiiee e 26
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarOWyCh...........cooooiiiiiiiiii 26

OBMIAR ROBOT. ...ttt ettt ettt ettt eae et et eae e 26
7.1. OgoIne zasady ObmiIaru rODOL. ...........evviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee e 26
7.2. Jednostka ODMIAIOWAL ..........uuiiiiiee e 26

(0151 (0] 3 2{0] =10 1 LRSS 26
8.1. Ogodlne zasady odbioru robOt. .........coooieiiiii 26
8.2. S oTeX<Te] oo | o] 1] Ul £o] o Lo | A SSURUUPPRPPRPPRN 26

PEATNOSC . ...ttt 26

PRZEPISY ZWIAZANE: ... 26

22



1. WSTEP.
1.1. Przedmiot.

Przedmiotem szczegotowej specyfikacji technicznej SST1 s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z przebudowg sieci wodociagowej oraz przebudowsa i budowa przytaczy do
budynkéw zlokalizowanych przy ul. Leona Wyczétkowskiego w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania SST 1.

Specyfikacja stosowana bedzie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
z odtworzeniem w terenie przebiegu projektowanej trasy wodociggu i przylaczy.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza;:

= sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktow wysokosciowych,

= uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

= wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

= zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow.

Wyznaczenie obiektéw obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczeniem usytuowania obiektu.

1.4. Okre $lenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robdét.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogdélne wymagania dotycz ace materiatow.

OgdIlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugoéci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy
5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. 0Ogdllne wymagania dotycz ace sprz etu.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2.  Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

| Sy Iy Wy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy wodociagu i drogi oraz jej punktéw wysokosciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4, TRANSPORT.
4.1. Ogdblne wymagania dotycz gce transportu.

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2.  Transport sprz etu i materiatow.

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca wlasnym staraniem powinien pozyska¢ dane zawierajace
lokalizacje i wspo6trzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gitéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysoko sciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
wodociagu, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢é poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy wodociagu
i drogi oraz obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty statle na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w spos6b wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentaciji projektowe;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczyé
z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

25



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robét.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt. 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,\Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robét zwigzanych
z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 8.
8.2. Spos6b odbioru robot.

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada Inzynierowi.

0. PLATNOSC.

Wg zapisOw umowy zawartej z Inwestorem i OST.
Cena za cale zadanie obejmuje geodezyjne wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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